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日鼎伺服参数设置方法

按键说明：

操作说明：

线路连好之后即可上电，如果没有出现报警就可进行参数的设定。

1. 按 键多次直到面板上显示：Pn-01；

2. 按 键 1秒以上，面板显示 Pn-01 的参数值；

3. 按 . 键改变值的大小，想移位时按 键。改好数值后按

键 1秒以上，显示 Pn-01 表明参数值成功写入；

4. 按 键，面板显示：PN-02，重复第二步的操作设定 2号参数。

5. 以同样的方法设定其它参数。

注： 全部参数设完之后请务必先关掉电源，然后重新上电。

参数初始化：

※

1)

NG显示的原因

・ RUN信号接通时

切换模式(MODE)。
删除(ESC)。

将设定位向右侧移位(SHIFT)。
确定模式与数值(ENT)。
确定的时候要按住此键 1秒以上。

选择伺服模式。

为数值的减量(-1)。
选择伺服模式。

为数值的增量(+1)。
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・参数 29号(禁止参数重写)为「1: 不可重写」时

Parameter settings

Touch panel introduction：

Operation introduction：

Power on after wiring the drive,改为 The parameters can be set only when no alarm

displays on the screen.

1.Push the button the screen will display：Pn-01；

2.Push the button more than 1s， the screen will display the value of

Pn-01；

3.Push the or button to change the value of a parameter，if you

want to shift， push the button. When changing the value, the screen is

blinking. Push the button more than 1s, the screen will stop blinking witch

means the parameter has been modified successfully；

4.Push the button to return；

5.Push the button ， the screen will display:PN-02. Set the second

parameter the same as the 3th operation.

6. Set the other parameters in the same way.

Note: After all parameters are set. Please switch off the power supply, then

power on again.

Mode switching (MODE).
Return (ESC).

Perform right shift of the
position(SHIFT).
Confirm mode and parameters(ENT).
Push the button more than 1s when

Select servo mode.
Decrease(-1).

Select servo mode.
Increase(+1).


